‘ GKN Driveline
Industrial & Distribution Services

Gleichlauf-Gelenkwellen
fiir Industrie, Nutz- und Sonderfahrzeuge

Constant Velocity Driveshafts
for Industry, Commercial- and Special-Type Vehicles
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Allgemeine Information

1.

GKN beliefert weltweit als Erstausrister Fahrzeughersteller.

LOBRO ist die weltweite Handelsmarke der GKN Driveline Industrial
Distribution Services flr Gleichlauf-Gelenkwellen im Industrie-, Nutz- und

Sonderfahrzeugbereich.
LOBRO steht fur Qualitat, Zuverlassigkeit und Wirtschaftlichkeit.
Durch technischen Fortschritt bedingte Konstruktionsanderungen vorbehal-

ten. Da die Anwendung unserer Erzeugnisse auRerhalb unseres Einflusses
liegt, Ubernehmen wir eine Haftung nur fir gleichbleibende Qualitat.

Copyright: GKN Driveline. Jegliche Vervielféltigung dieser Veroffentlichung,
auch auszugsweise, darf nicht ohne ausdrlckliche Genehmigung der GKN

Driveline erfolgen.
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General Information

1. As a producer of original equipment GKN Driveline supplies vehicle
manufacturers on a world-wide basis.

2. LOBRO is the world-wide trademark of GKN Industrial Distribution Services
for constant velocity driveshafts in Industrial commercial and special-type
vehicle application.

3. LOBRO stands for quality, service reliability and profitability.

4. In line with our policy of continued technical improvement we reserve

the right to make construction alterations. Since the use made of our
products is outside our control we are only able to accept liability for

consistency of quality.

5. Copyright by GKN Driveline. Copies, even extracts, are only allowed
with the written approval of GKN Service International GmbH.
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Bauarten von
Gleichlaufgelenkwellen
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Verschiebegelenk - Profilwelle - Verschiebegelenk
Normallaufer

Plunging Joint - Barshaft - Plunging Joint
Normal speed

Verschiebegelenk - Rohrwelle - Verschiebegelenk
Normallaufer

Plunging Joint - Tubeshaft - Plunging Joint
Normal speed

Verschiebegelenk - Profilwelle - Verschiebegelenk
Schnelllaufer

Plunging Joint - Barshaft - Plunging Joint
High Speed

Verschiebegelenk - Rohrwelle - Verschiebegelenk
Schnelllaufer

Plunging Joint - Tubeshaft - Plunging Joint
High Speed
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Types of
constant velocity driveshafts

Festgelenk - Verschiebung - Festgelenk
Normallaufer

Fixed Joint - Length Compensation - Fixed Joint
Normal speed

Festgelenk - Verschiebung - Festgelenk
Schnelllaufer

Fixed Joint - Length Compensation - Fixed Joint
High Speed

Festgelenk (AZ) - Profilwelle - Verschiebegelenk
Normallaufer

Fixed Joint (AZ) - Barshaft - Plunging Joint
Normal speed

Festgelenk (AZ) - Rohrwelle - Verschiebegelenk
Normallaufer

Fixed Joint (AZ) - Tubeshaft - Plunging Joint
Normal speed

Festgelenk (AZ) - Verschiebung - Festgelenk (AZ)
Normallaufer

Fixed Joint (AZ) - Length Compensation -
Fixed Joint (AZ)
Normal speed



Funktion und konstruktiver Aufbau der
GKN Gleichlaufgelenkwellen

Gleichlaufkugelgelenke und -gelenkwellen sind
Konstruktionselemente zur gleichformigen (homokineti-
schen) Ubertragung von Drehmomenten. Demzufolge
ist bei diesem Antriebselement sowohl auf der An- und
Abtriebsseite, als auch zwischen den Gelenken stets
eine gleichmafige Winkelgeschwindigkeit vorhanden.

Die bei herkdmmlichen Kreuzgelenkwellen zu erflllen-
den Einbaubedingungen mussen dabei nicht beachtet
werden.

Function and design of
GKN constant velocity drifeshafts

Constant velocity joints and driveshafts are design ele-
ments for uniform (homokinetic) transmission of tor-
qgue. Therefore these elements permit a constant angu-
lar velocity on the input, the intermediate and the out-
put shafts.

There is no necessity of meeting the mounting condi-
tions which have to be observed with universal drive-
shafts.

Festgelenke gestatten groRe Beugewinkel bis 40°
(Sonderausfihrungen bis 50°), jedoch keine axiale
Verschiebung (Kurzbezeichnung: RF).

Verschiebegelenke ermoglichen Beugewinkel bis 18°
(Sonderausfihrungen bis 22°) und zusétzlich einen
Langenausgleich. Die Verschiebkraft ist niedrig, da die
Verschiebung Uber die in Bahnen laufenden Kugeln er-
folgt (Kurzbezeichnung: VL).

Constant velocity fixed joints allow shafts angles
up to 40° (special designs up to 50°) but no axial
movement (abbreviation: RF).

Constant velocity plunging joints allow shaft angles up
to 18° (special designs up to 22°) and have an inte-
grated length compensation. The plunging force is low
(abbreviation: VL).

Ein Antriebselement wie das Gleichlaufgelenk
laRt sich in der Industrie sowie in Nutz- und
Sonderfahrzeugen vorteilhaft einsetzen.
Beispielsweise werden GKN-Gleichlaufgelenke
und -gelenkwellen verwendet fiir Antriebe in:

® Druckmaschinen

® Windkraftanlagen

@ Schienenfahrzeugen
@ Schiffen

@ Nutzfahrzeugen

@® Pumpenantrieben

@ Abfillanlagen

@ Bodenverdichtern

® \erpackungsmaschinen
® \\erkzeugmaschinen
@ Textilmaschinen

® \Walzmaschinen

A transmission element such as the constant ve-
locity joint can be used in industry as well as in
commercial and special-type vehicles. GKN con-
stant velocity joints and constant velocity drive-
shafts are used, for example, in the following
applications:

® filling machines
@ soil compactors
@ packing machines
@® machine tools

@ textile machines
@® mill drives

@ printing machines
@ wind turbines

@ track vehicles

@ marine applications
® commercial vehicles
@® pump drives




Vorteile der
GKN Gleichlaufgelenkwellen

Advantages of using
GKN constant velocity driveshafts

leichtgangige Verschiebung im Gelenk =
geringe Lagerbelastung

Gleichlauf in jeder Winkellage

Schwingungsfrei und vibrationsfrei
bei hohen Drehzahlen bis 8.000 U min-'

Ausrichten ist nicht erforderlich
Sehr kurze Einbaulangen maglich
Dauerschmierung

Wartungsfrei

® Low plunge resistance in the joint =
low bearing load

® Constant velocity at every angle

Vibration free at high speeds
up to 8,000 r.p.m.

Alignment not required
Very short coupled design possible

Lubricated for life

Maintenance free
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Nr. Teilebenennung No. Description
1. Achszapfen 7.  Faltenbalg 1. Outer race 7. Boot
2. Kugelnabe 8.  Profilwelle 2. Inner race 8. Intermediate shaft
3. Kugelkéfig 9. Kappe 3. Cage 9. Boot cap
4.  Sicherungsring 10.  Unterlegplatte 4. Circlip 10.  Washer plate
5.  Kugel 11.  Gelenkstlck 5. Ball 11.  Outer race
6. Binder 12.  Verschlussdeckel 6. Clamp 12.  Closure cap




Gleichlaufgelenkwellen und Gelenke
mit Langenausgleich
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Bauart/Type 101 - 107 - 161 - 174

Constant velocity driveshafts and joints
with length compensation

GelenkgroRe 3) 4) DA, DB.os gC, JE F G H \%
Joint size [min™'] [°1 [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
10 | 2000 | 18 | 100,2 | 84 | 20 | 8,2 | 8 | 26,5 | 13 | 12
Bauart/Type 101
GelenkgrofRRe 1) m | Ct +m +1 +Ct DK, EL min. Kennzahl
Joint size [Nm] [kgl [kgm?] [kNm/rad] [kgl [kgm?] [kNm/rad] [mm] [mm] Code Number
10 | 2300 | 47 | 0,0055 | 197 | o036 | 000003 | 262 | 24 | 253 | 061011000
Beispiel einer Bauart 101 / Gelenkgréfze 10 Example Type 101 / Joint size 10 Bestellangabe: [ ‘ 6|1 ‘0 ‘ 1 |1 ‘O|O ‘ olo ‘ 4 ‘ 2 ‘ 5
Bestellung: EL = 425 (£12mm) of an order: EL = 425 (£12mm) Order details:
Kennzahl/Code number EL
Bauart/Type 107
GelenkgroRRe 1) m | Ct +m +1 +Ct K, EL min. Kennzahl
Joint size [Nm] [kgl [kgm?] [kNm/rad] [kgl [kgm?] [kNm/rad] [mm] [mm] Code Number
10 | 130 | 52 | 0,0057 | 182 | o035 | 000019 | 1979 | 5B50x3 | 333 | 061071000
Beispiel einer Bauart 107 / GelenkgréfRe 10 Example Type 101 / Joint size 10 Bestellangabe: 0 ‘ 6| 1 ‘ 0 ‘ 7 | 1 ‘O | 0 ‘ olo ‘ 3 ‘ 7 ‘ 5
Bestellung: EL = 875 (x12mm) of an order: EL = 875 (+12mm) Order details: Kennzahl /Code number EL
Bauart/Type 161
GelenkgroRe DTy, U m Kennzahl
Joint size [mm] [mm] [kal Code Number
10 ‘ 44,3 ‘ 145,5 ‘ 2,5 ‘ 06 161 10 00
Beispiel einer Bauart 161 Example Type 161 Bestellangabe: [ ‘ 6| 1 ‘ 6 ‘ 1 | 1 ‘O | 0 ‘ olo ‘ 0 ‘ 0 ‘ 0
Bestellung: GelenkgroRe: 10 of an order:  Joint size 10 Order details:
Kennzahl/Code number
Bauart/Type 174
Gelenkgrof3e Profil / Splines DA, m Kennzahl
Joint size DP ‘ Z ‘ Ee [mm] [kgl Code Number
10 | 24/48 | 24 | 45° | 981 | 1,6 | 061741001
Beispiel einer Bauart 174 Example Type 174 Bestellangabe: 0‘6|1 ‘7‘4|1 ‘°|° ‘ 1 0‘0‘0‘0
Bestellung: GelenkgroRe: 10 of an order: Joint size 10 Order details:
Kennzahl/Code number
1) = Zul. max. stat. Drehmoment [Nm] 1) = Max. static torque [Nm]
3) = Drehzahl max. min”' 3) = Speed max. [rpm]
4) = Beugungswinkel max. 4) = Joint angle max.
\" = Verschiebbarkeit pro Gelenk \" = Plunge per joint
m [kgl = Gewicht fur EL min. m [kgl = Weight for min. mounting length EL
1 [kgm’] = Massentragheitsmoment fir EL min. I [kgm’] = Inertia moment for min. mounting length EL
Ct [kNm/rad] = Verdrehsteifigkeit flr EL min. Ct [kNm/rad] = Tors. stiffness for min. mounting length EL
+m [kgl = Gewicht pro 100 mm Lénge +m [kgl = Weight supplement per 100 mm length
+1 [kgm®] = Massentragheitsmoment pro 100 mm Lénge +1 [kgm®] = Inertia moment supplement per 100 mm length
+Ct [kNm/rad] = Verdrehsteifigkeit pro 100 mm Lange +Ct [kNm/rad] = Tors. stiffness supplement per 100 mm length
EL = Einbaulange EL = Mounting length
DP = Diametral-Pitch-Profil DP = Diametral-pitch-profile
z = Zahnezahl 4 = Number of teeth
< = Eingriffswinkel < = Pressure angle

Achtung! Kiirzeste Einbaulange beachten.

EL = Einbauldnge = V

U, = Einbauladnge = V/2

Bei Auswahl der Gelenke Hinweise zur Auslegung beachten (Verfahren fiir
GelenkgroBenbestimmung). Abweichende Abmessungen und Ausfiihrungen auf
Anfrage. Mal3- und Konstruktionsédnderungen bleiben uns vorbehalten. MaBe in mm.

Important! Note shortest mounting length.
EL = Mounting length = V
U; = Mounting length = V/2

When selecting CV-joints note pointers regarding design (method of joint size
determination). Other dimensions and designs on request. We reserve the right to
change dimensions and design details. Dimensions in mm.



Gleichlaufgelenkwellen und Gelenke
mit Langenausgleich
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Bauart/Type 102 - 108 - 162 - 174

Constant velocity driveshafts and joints
with length compensation

GelenkgroRe 3) 4) DA 505 DB.o, DC.o05 @D OE F G H J \Y
Joint size [min™] [°1 [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mml]
10 2000 18 94 80 64 97 8,2 15 16 17 6 12
13 2000 18 99,73 86 67,5 103 8,2 15 19 13 B 22
15 2000 18 108 94 81 111 10,2 16 20 20 6 16
21 2000 18 128 108 90 131 12,2 20 23 23 8 24
30 2000 18 148 128 112 151 12,2 25 24 28 12 25
32 2000 18 180 flI5585 136 188 16,2 26 24 28 12 25
Bauart /Type 102
GelenkgroRe 1) m | Ct +m +1 +Ct DK, EL min. Kennzahl
Joint size [Nm] [kgl [kgm?] [kNm/rad] [kg] [kgm?] [kNm/rad] [mm] [mm] Code Number
10 2300 4,1 0,0040 19,7 0,36 0,00003 26,2 24 230 06 102 10 01
13 2900 4,9 0,0049 24,5 0,42 0,00004 36,1 26 250 06 102 13 00
15 3700 6,1 0,0076 29,8 0,48 0,00005 48,6 28 260 06 102 15 00
21 6000 9,3 0,0163 38,8 0,63 0,00008 82,9 32 300 06 102 21 00
30 9200 17,0 0,0349 163,5 1,25 0,00032 324,4 45 340 06 102 30 00
32 13200 22,1 0,0783 211,6 1,54 0,00048 494,4 50 300 06 102 32 00
Beispiel einer Bauart 102 / Gelenkgrofie 15 Example Type 102 / Joint size 15 Bestellangabe: [ ‘ 6| 1 ‘ 0 ‘ 2 | 1 ‘ 5 | 0 ‘ olo ‘ 4 ‘ 2 ‘ 5
Bestellung: EL = 425 (+16 mm) of an order: EL =425 (16 mm) Order details: Kennzahl /Code number EL
Bauart /Type 108
Gelenkgrofle 1) m | Ct +m +1 +Ct DK EL min. Kennzahl
Joint size [Nm] [kgl [kgm?] [kNm/rad] [kg] [kgm?] [kNm/rad] [mm] [mm] Code Number
10 1300 4,6 0,0042 18,2 0,35 0,00019 197,9 50 x 3 310 06 108 10 01
13 1300 5,4 0,0052 20,0 0,35 0,00019 197.,9 50 x 3 330 06 108 13 00
15 2500 7.1 0,0082 25,3 0,42 0,00034 85285 60 x 3 340 06 108 15 00
21 3500 11,2 0,0175 43,5 0,65 0,00071 730,4 70 x 4 380 06 108 21 00
30 3500 18,3 0,0361 126,9 0,65 0,00071 730,4 70 x 4 420 06 108 30 00
32 6000 25,3 0,0829 174,0 0,85 0,00157 1613,5 90 x 4 420 06 108 32 00
Beispiel einer Bauart 108 / GelenkgréfRe 15 Example Type 108 / Joint size 15 Bestellangabe: 0 ‘ 6| 1 ‘ 0 ‘ 8| 1 ‘ 5 | 0 ‘ olo ‘ 3 ‘ 7 ‘ 5
Bestellung: EL = 875 (x16 mm) of an order: EL = 875 (16 mm) Order details: Kennzah!/Code number EL
Bauart/Type 162 Bauart /Type 174
GelenkgroRe DT, U, m Kennzahl GelenkgroRe Profil / Splines m Kennzahl
Joint size [mm] [mm] [kgl Code Number Joint size bP | YA | ¢ [kgl Code Number
10 44,3 134 2,2 06 162 10 02 10 24/48 24 45° 1,2 06 174 10 00
10* 36,3 134 2,2 06 162 10 03 13 24/48 25 45° 1,4 06 174 13 00
13 44,3 134 2,6 06 162 13 00 15 24/48 28 45° 1,8 06 174 15 00
15 54,4 145 3.4 06 162 15 01 21 24/48 33 45° 3,0 06 174 21 00
21 62,3 168 5,4 06 162 21 00 30 20/40 8] SIASK 4,7 06 174 30 00
30 62,3 184 9,0 06 162 30 00 32 20/40 41 37.5° 7.2 06 174 32 00
32 82,3 185 12,4 06 162 32 00
Beispiel einer Bauart 162 Example Type 162 Bestellangabe: 0‘6|1 ‘6‘2|1 ‘5|0 ‘1 0‘0‘0‘0
Bestellung: GelenkgroRe: 15 of an order: Joint size 15 Order details:
Kennzahl/Code number
1) = Zul. max. stat. Drehmoment [Nm] 1) = Max. static torque [Nm]
3) = Drehzahl max. min”' 3) = Speed max. [rpm]
4) = Beugungswinkel max. 4) = Joint angle max.
\" = Verschiebbarkeit pro Gelenk \" = Plunge per joint
m [kgl = Gewicht fur EL min. m [kgl = Weight for min. mounting length EL
1 [kgm’] = Massentragheitsmoment fir EL min. 1 [kgm’] = Inertia moment for min. mounting length EL
Ct [kNm/rad] = Verdrehsteifigkeit fir EL min. Ct [kNm/rad] = Tors. stiffness for min. mounting length EL
+m [kg] = Gewicht pro 100 mm Lénge +m [kgl = Weight supplement per 100 mm length
+1 [kgm®] = Massentragheitsmoment pro 100 mm Lénge +1 [kgm®] = Inertia moment supplement per 100 mm length
+Ct [kNm/rad] = Verdrehsteifigkeit pro 100 mm Lange +Ct [kNm/rad] = Tors. stiffness supplement per 100 mm length
EL = Einbaulédnge EL = Mounting length
DP = Diametral-Pitch-Profil DP = Diametral-pitch-profile
z = Zahnezahl z = Number of teeth
< = Eingriffswinkel < = Pressure angle
* = Fir Rohr @K 40 x 2 * = For Tube @K 40 x 2

Achtung! Kiirzeste Einbaulange beachten.

EL = Einbauldnge = V

U, = Einbauladnge = V/2

Bei Auswahl der Gelenke Hinweise zur Auslegung beachten (Verfahren fiir
GelenkgroBenbestimmung). Abweichende Abmessungen und Ausfiihrungen auf
Anfrage. Mal3- und Konstruktionsédnderungen bleiben uns vorbehalten. MaBe in mm.

Important! Note shortest mounting length.
EL = Mounting length = V
U; = Mounting length = V/2

When selecting CV-joints note pointers regarding design (method of joint size
determination). Other dimensions and designs on request. We reserve the right to
change dimensions and design details. Dimensions in mm.
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Gleichlaufgelenkwellen und Gelenke

mit Langenausgleich
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Bauart/Type 104 - 110 - 164 - 174

Constant velocity driveshafts and joints
with length compensation

GelenkgroRe 3) 4) DA, DB.os aC,, OE F G H \%
Joint size [min™'] [°1 [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
10 | 8000 | 10 | 100,2 | 84 | 20 | 8,2 | 3 | 26,5 | 13 | 12
Bauart /Type 104
GelenkgrofRRe 1) m | Ct +m +1 +Ct DK, EL min. Kennzahl
Joint size [Nm] [kgl [kgm?] [kNm/rad] [kgl [kgm?] [kNm/rad] [mm] [mm] Code Number
10 | 2300 | 43 | 0,0055 | 383 | 036 | 000003 | 262 | 24 | 173 | 06104 10 00
Beispiel einer Bauart 104 / Gelenkgréfze 10 Example Type 104 / Joint size 10 Bestellangabe: [ ‘ 6|1 ‘0 ‘ 4| 1 ‘O|O ‘ olo ‘ 4 ‘ 2 ‘ 5
Bestellung: EL = 425 (£12 mm) of an order: EL = 425 (£12 mm) Order details: Kennzahl/Code number EL
Bauart/Type 110
GelenkgroRRe 1) m | Ct +m +1 +Ct DK EL min. Kennzahl
Joint size [Nm] [kgl [kgm?] [kNm/rad] [kgl [kgm?] [kNm/rad] [mm] [mm] Code Number
10 | 1300 | 51 | 0,0057 | 314 | 03 | 000019 | 1979 | 5B50x3 | 263 | 061101000
Beispiel einer Bauart 110 / GelenkgréfRe 10 Example Type 110 / Joint size 10 Bestellangabe: 0 ‘ 6| 1 ‘ 1 ‘Ol 1 ‘O | 0 ‘ olo ‘ 3 ‘ 7 ‘ 5
Bestellung: EL = 875 (x12 mm) of an order: EL = 875 (+12 mm) Order details: Kennzahl /Code number EL
Bauart /Type 164
GelenkgroRe DTy, U m Kennzahl
Joint size [mm] [mm] [kal Code Number
10 ‘ 44,3 | 1045 | 2,4 | 061641000
Beispiel einer Bauart 164 Example Type 164 Bestellangabe: [ ‘ 6| 1 ‘ 6 ‘ 4| 1 ‘O | 0 ‘ olo ‘ 0 ‘ 0 ‘ 0
Bestellung: GelenkgroRe: 10 of an order: Joint size 10 Order details: Kennzahl/Code number
Bauart/Type 174
Gelenkgrof3e Profil / Splines DA, m Kennzahl
Joint size DP ‘ Z ‘ Ee [mm] [kgl Code Number
10 | 24/48 | 24 | 45° | 981 | 16 | 061741001
Beispiel einer  Bauart 174 Example Type 174 Bestellangabe: 0‘6|1 ‘7‘4|1 ‘°|° ‘ 1 0‘0‘0‘0
Bestellung: GelenkgroRe: 10 of an order: Joint size 10 Order details: Kennzahl/Code namber
1) = Zul. max. stat. Drehmoment [Nm] 1) = Max. static torque [Nm]
3) = Drehzahl max. min”' 3) = Speed max. [rpm]
4) = Beugungswinkel max. 4) = Joint angle max.

\" = Verschiebbarkeit pro Gelenk

m [kg] = Gewicht fur EL min.

1 [kgm’] = Massentragheitsmoment fir EL min.

Ct [kNm/rad] = Verdrehsteifigkeit fir EL min.

+m [kgl = Gewicht pro 100 mm Lénge

+1 [kgm®] = Massentragheitsmoment pro 100 mm Lénge
+Ct [kNm/rad] = Verdrehsteifigkeit pro 100 mm Lange

EL = Einbaulange

DP = Diametral-Pitch-Profil

z = Zahnezahl

< = Eingriffswinkel

Achtung! Kiirzeste Einbaulange beachten.

EL = Einbauldnge = V

U, = Einbauladnge = V/2

Bei Auswahl der Gelenke Hinweise zur Auslegung beachten (Verfahren fiir
GelenkgroBenbestimmung). Abweichende Abmessungen und Ausfiihrungen auf
Anfrage. Mal3- und Konstruktionsédnderungen bleiben uns vorbehalten. MaBe in mm.

\" = Plunge per joint

m [kgl = Weight for min. mounting length EL

I [kgm’] = Inertia moment for min. mounting length EL

Ct [kNm/rad] = Tors. stiffness for min. mounting length EL

+m [kgl = Weight supplement per 100 mm length

+1 [kgm®] = Inertia moment supplement per 100 mm length
+Ct [kNm/rad] = Tors. stiffness supplement per 100 mm length
EL = Mounting length

DP = Diametral-pitch-profile

z = Number of teeth

< = Pressure angle

Important! Note shortest mounting length.
EL = Mounting length = V
U; = Mounting length = V/2

When selecting CV-joints note pointers regarding design (method of joint size
determination). Other dimensions and designs on request. We reserve the right to
change dimensions and design details. Dimensions in mm.
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Gleichlaufgelenkwellen und Gelenke

mit Langenausgleich
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Bauart/Type 105 - 111 - 165 - 174

Constant velocity driveshafts and joints
with length compensation

GelenkgroRe 3) 4) DA 505 DB.o, DC.o05 @D OE E G H J Vv
Joint size [min™] [°1 [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mml]
05 8000 10 83,65 74 64* 90 8,2 16 10,5 10,5 6 16
10 8000 10 94 80 64 97 8,2 16 15 17 6 12
13 8000 10 €978 86 67,5 103 8,2 15 19 13 5] 22
15 8000 10 108 94 81 111 10,2 16 20 20 6 16
21 8000 10 128 108 90 131 12,2 20 23 23 8 24
30 5000 10 148 128 112 151 12,2 25 24 28 12 25
32 5000 10 180 1555,5 136 188 16,2 26 24 28 12 25
Bauart /Type 105
GelenkgroRe 1) m | Ct +m +1 +Ct DK, EL min. Kennzahl
Joint size [Nm] [kgl [kgm?] [kNm/rad] [kg] [kgm?] [kNm/rad] [mm] [mm] Code Number
05 1500 2,3 0,0012 21,8 0,30 0,00002 18,5 22 130 06 105 05 00
10 2300 3,7 0,0038 38,3 0,36 0,00003 26,2 24 150 06 105 10 01
13 2900 4,4 0,0048 471 0,42 0,00004 36,1 26 160 06 105 13 00
15 3700 5,3 0,0073 49,7 0,48 0,00005 48,6 28 160 06 105 15 00
21 6000 8,7 0,0161 67,4 0,63 0,00008 82,9 32 210 06 105 21 00
30 9200 14,5 0,0340 209,1 1,25 0,00032 324,4 45 245 06 105 30 00
32 13200 22,3 0,0778 211,6 1,54 0,00048 494.,4 50 300 06 105 32 00
Beispiel einer Bauart 105 / Gelenkgrofie 15 Example Type 105 / Joint size 15 Bestellangabe: [ ‘ 6| 1 ‘ 0 ‘ 5| 1 ‘ 5 | 0 ‘ olo ‘ 4 ‘ 2 ‘ 5
Bestellung: EL = 425 (16 mm) of an order: EL = 425 (16 mm) Order details: Kennzahl/Code number EL
Bauart /Type 111
Gelenkgrofle 1) m | Ct +m +1 +Ct DK EL min. Kennzahl
Joint size [Nm] [kg] [kgm?] [kNm/rad] [kgl [kgm?] [kNm/rad] [mm] [mm] Code Number
05 580 2,6 0,0012 18,6 0,19 0,00007 69,6 40 x 2 190 06 111 05 00
10 1300 4,3 0,0040 31,4 0,35 0,00019 197.9 50 x 3 240 06 111 10 01
13 1300 5,0 0,0050 30,3 0,35 0,00019 197,9 50 x 3 250 06 111 13 00
15 2500 6,6 0,0080 49,2 0,42 0,00034 657285 60 x 3 270 06 111 15 00
21 3500 10,3 0,0172 76,5 0,65 0,00071 730,4 70 x 4 280 06 111 21 00
30 3500 16,3 0,0353 172,2 0,65 0,00071 730,4 70 x 4 340 06 111 30 00
32 6000 25,4 0,0824 174,0 0,85 0,00157 1613,5 90 x 4 420 06 111 32 00
Beispiel einer Bauart 111 / Gelenkgrofke 15 Example Type 111 / Joint size 15 Bestellangabe: [ ‘ 6|1 ‘ 1 ‘ 1 | 1 ‘5|0 ‘ olo ‘ 3 ‘ 7 ‘ 5
Bestellung: EL = 875 (x16 mm) of an order: EL = 875 (16 mm) Order details: Kennzahl/Code number EL
Bauart /Type 165 Bauart /Type 174
GelenkgroRe DT, U, m Kennzahl GelenkgroRe Profil / Splines m Kennzahl
Joint size [mm] [mm] [kgl Code Number Joint size bp |z | 3 [kgl Code Number
05 36,3 76 1,3 06 165 05 00 05 24/48 20 45° 0,7 06 174 05 00
10 44,3 93 2,0 06 165 10 02 10 24/48 ‘ 24 ‘ 45° 1,2 06 174 10 00
13 44,3 110 2,4 06 165 13 00 13 24/48 | 25 | 45° 1,4 06 174 13 00
15 54,4 111 3,2 06 165 15 01 15 24/48 \ 28 \ 45° 1,8 06 174 15 00
21 62,3 115 5,0 06 165 21 00 21 24/48 | 33 | 45° 3,0 06 174 21 00
30 62,3 144 8,0 06 165 30 00 30 20/40 | & | 37,5° 4,7 06 174 30 00
32 82,3 185 12,4 06 165 32 00 32 20/40 | 41 | 37,5° 7.2 06 174 32 00
Beispiel einer Bauart 165 Example Type 165 Bestellangabe: [ ‘ 6| 1 ‘ 6 ‘ 5| 1 ‘ 5 | 0 ‘ 1]0 ‘ 0 ‘ 0 ‘ 0
Bestellung: GelenkgroRe: 15 of an order: Joint size 15 Order details:
Kennzahl/Code number
1) = Zul. max. stat. Drehmoment [Nm] 1) = Max. static torque [Nm]
3) = Drehzahl max. min”' 3) = Speed max. [rpm]
4) = Beugungswinkel max. 4) = Joint angle max.
\" = Verschiebbarkeit pro Gelenk \" = Plunge per joint
m [kgl = Gewicht fur EL min. m [kgl = Weight for min. mounting length EL
I [kgm’] = Massentragheitsmoment fir EL min. I [kgm’] = Inertia moment for min. mounting length EL
Ct [kNm/rad] = Verdrehsteifigkeit fir EL min. Ct [kNm/rad] = Tors. stiffness for min. mounting length EL
+m [kgl = Gewicht pro 100 mm Lénge +m [kgl = Weight supplement per 100 mm length
+1 [kgm®] = Massentragheitsmoment pro 100 mm Lénge +1 [kgm®] = Inertia moment supplement per 100 mm length
+Ct [kNm/rad] = Verdrehsteifigkeit pro 100 mm Lénge +Ct [kNm/rad] = Tors. stiffness supplement per 100 mm length
EL = Einbaulange EL = Mounting length
DP = Diametral-Pitch-Profil DP = Diametral-pitch-profile
z = Zahnezahl z = Number of teeth
< = Eingriffswinkel < = Pressure angle

* = Kein Zentrierdurchmesser

Achtung! Kiirzeste Einbaulange beachten.

EL = Einbauldnge = V

U, = Einbauladnge = V/2

Bei Auswahl der Gelenke Hinweise zur Auslegung beachten (Verfahren fiir
GelenkgroBenbestimmung). Abweichende Abmessungen und Ausfiihrungen auf
Anfrage. Mal3- und Konstruktionsédnderungen bleiben uns vorbehalten. MaBe in mm.

* = No centering diameter

Important! Note shortest mounting length.

EL = Mounting length = V

U; = Mounting length = V/2

When selecting CV-joints note pointers regarding design (method of joint size
determination). Other dimensions and designs on request. We reserve the right to
change dimensions and design details. Dimensions in mm.
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Gleichlaufgelenkwellen und Gelenke
mit Langenausgleich
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Constant velocity driveshafts and joints

with length compensation
Bauart/Type 114 - 115 - 162 - 166

GelenkgroRBe 3) 4) 5) DA s | DBy, DChhes DD QE | F G H J dL OM,, DN O P R @sw X V
Joint size | [min™'] [°1 [°1 [mm] | [mm] | [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] |[[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
04 2000 40 18 94 80 64 94 | 82| 16 | 16 | 17 6 65 52 62| 6 20| 48 | 35 | 25 | 12
05 2000 40 18 94 80 64 94 82| 16 15 | 17 6 75 62 62 6 20| 48 42 | 25 | 12
10 2000 40 18 94 80 64 118 82| 16 15 | 17 6 90 74,5 82 6 25| 60 47 | 40 @ 12
12 2000 40 18 99,73 86 675 112 82 15 | 19 | 13 5 100 | 84 82 7 25|60 57 | 40 @ 22
15 2000 40 18 108 94 81 124 10,2 | 16 & 20 | 20 6 | 100 84 82 7 25| 60 57 | 40 @ 16
21 2000 40 18 128 108 90 140 12,2 | 20 23 | 23 8 | 120 1015 (102 9 30 75 | 75 | 40 | 24
30 2000 40 18 148 128 112 165 112,21 25 | 24 | 28 | 12 | 150 | 130 1021 9 30| 80 | 90 | 56 | 25
Bauart/Type 114
GelenkgrofRRe 1) m | Ct +m +1 +Ct K, EL min. Kennzahl
Joint size [Nm] [kal [kgm?] [kNm/rad] [kgl [kgm?] [kNm/rad] [mm] [mm] Code Number
04 1300 3,5 0,0027 14,3 0,36 0,00003 26,2 24 250 06 114 04 01
05 1300 3,6 0,0028 14,3 0,36 0,00003 26,2 24 250 06 114 05 01
10 1700 4,0 0,0034 15,1 0,36 0,00003 26,2 24 260 06 114 10 01
12 2350 5,2 0,0040 21,1 0,42 0,00004 36,1 26 285 06 114 12 00
15 3040 6,4 0,0059 26,6 0,48 0,00005 48,6 28 300 06 114 15 00
21 5700 9,9 0,0159 33 0,63 0,00008 82,9 32 380 06 114 21 00
30 9200 17,8 0,0373 120,6 1,25 0,00032 324,4 45 420 06 114 30 50
Beispiel einer Bauart 114 / GelenkgréfRe 15 Example Type 114 / Joint size 15 Bestellangabe: 0 ‘ 6| 1 ‘ 1 ‘4| 1 ‘ 5 | 0 ‘ olo ‘ 4 ‘ 2 ‘ 5
Bestellung: EL = 425 (8 mm) of an order: EL = 425 (+8 mm) Order details: Kennzah!/Code number EL
Bauart/Type 115
GelenkgroRe 1) m | Ct +m +1 +Ct DK EL min. Kennzahl
Joint size [Nm] [kgl [kgm?] [kNm/rad] [kal [kgm?] [kNm/rad] [mm] [mm] Code Number
04 580 4,0 0,0028 13,4 0,19 0,00007 69,6 40 x 2 310 06 115 04 01
05 580 4,0 0,0029 13,4 0,19 0,00007 69,6 40 x 2 310 06 115 05 01
10 1300 4,6 0,0037 16,6 0,35 0,00019 197,9 50 x 3 335 06 11510 01
12 1300 5,6 0,0042 21,4 0,35 0,00019 197,9 50 x 3 340 06 115 12 00
15 2500 6,8 0,0081 32,8 0,42 0,00034 352,5 60 x 3 370 06 115 15 00
21 3500 12,1 0,0168 40,7 0,65 0,00071 730,4 70x 4 430 06 115 21 00
30 3500 19,6 0,0386 115,8 0,65 0,00071 730,4 70x 4 500 06 115 30 50
Beispiel einer Bauart 115/ GelenkgréfRe 15 Example Type 115 / Joint size 15 Bestellangabe: [ ‘ 6| 1 ‘ 1 ‘ 5| 1 ‘ 5 | 0 ‘ olo ‘ 3 ‘ 7 ‘ 5
Bestellung: EL = 875 (8 mm) of an order: EL = 875 (+8 mm) Order details: Kennzahl/Code number EL
Bauart/Type 162 Bauart/Type 166
GelenkgroRe 2) DT, U, m Kennzahl GelenkgroRe 2) DT, U, m Kennzahl
Joint size [mm] [mm] [kgl Code Number Joint size [mm] [mm] [kgl Code Number
04 6 36,3 134 2,4 06 162 10 03 04 4 36,3 133 1,5 06 166 04 00
05 6 36,3 134 2,4 06 162 10 03 05 6 36,3 133 1,6 06 166 05 00
10 6 44,3 134 2,2 06 162 10 02 10 4 44,3 150 2,2 06 166 10 00
13 6 44,3 134 2,6 06 162 13 00 12 6 44,3 155 2,8 06 166 12 00
15 6 54,4 145 3.4 06 162 15 01 15 6 54,4 174 3,7 06 166 15 03
21 6 62,3 168 5,4 06 162 21 00 21 8 62,3 210 5,8 06 166 21 00
30 6 62,3 184 9,0 06 162 30 00 30 8 62,3 265 10,2 06 166 30 50
Beispiel einer Bauart 162 Example Type 162 Bestellangabe: 0‘6|1 ‘6‘2|1 ‘5|0 ‘1 0‘0‘0‘0
Bestellung: GelenkgroRe 15 of an order: Joint size 15 Order details:
Kennzahl/Code number
1) = Zul. max. stat. Drehmoment [Nm] 1) = Max. static torque [Nm]
2) = Anzahl der Bohrungen 2) = No. of holes
3) = Drehzahl max. min™' 3) = Speed max. [rpm]
4) = Beugungswinkel max. 4) = Joint angle max.
\" = Verschiebbarkeit pro Gelenk \" = Plunge per joint
m [kgl = Gewicht fir EL min. m [kgl = Weight for min. mounting length EL
1 [kgm’] = Massentragheitsmoment fir EL min. 1 [kgm’] = Inertia moment for min. mounting length EL
Ct [kNm/rad] = Verdrehsteifigkeit fur EL min. Ct [kNm/rad] = Tors. stiffness for min. mounting length EL
+m [kg] = Gewicht pro 100 mm Lange +m [kg] = Weight supplement per 100 mm length
+1 [kgm®] = Massentragheitsmoment pro 100 mm Lénge +1 [kgm®] = Inertia moment supplement per 100 mm length
+Ct [kNm/rad] = Tors. stiffness supplement per 100 mm length

+Ct [kNm/rad] = Verdrehsteifigkeit pro 100 mm Lénge

EL Einbaulange EL = Mounting length

Achtung! Kiirzeste Einbaulange beachten.

EL = Einbaulange = V/2

U = Einbauldnge / U, = Einbaulénge = V/2

Bei Auswahl der Gelenke Hinweise zur Auslegung beachten (Verfahren fiir
GelenkgroRenbestimmung). Abweichende Abmessungen und Ausfiihrungen auf

Anfrage. MaR3- und Konstruktionsanderungen bleiben uns vorbehalten. MaBe in mm.

Important! Note shortest mounting length.

EL = Mounting length = V/2

U = Mounting length / U; = Mounting length = V/2

When selecting CV-joints note pointers regarding design (method of joint size
determinations). Other dimensions and designs on request. We reserve the right to
change dimensions and design details. Dimensions in mm.
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Constant velocity driveshafts and joints

with length compensation by spline
Bauart/Type 116 - 166 - 177 - 178

GelenkgroRRe 1) K gL @M., DN (0] P R st wW aX oY 2) Bevorzugte Verschiebung
Joint size INm] | [mm] | [mm] | [mm] [mm]  [mm] @ [mm] | [mm] | [mm]  [mm] [mm]  [mm] preferred Displacement
04 580 40 x 2 65 52,0 6,2 6 2,0 48 &5 136 25 25 4 70 (100, 200, 250, 300)
05 580 40 x 2 75 62,0 6,2 6 2,0 48 42 136 25 25 6 70 (100, 200, 250, 300)
10 1300 | 50 x 3 90 74,5 8,2 6 2,5 50 47 150 40 65) 4 80 (40, 200, 300, 350)
12 1300 | 50 x 3 100 84,0 8,2 7 2,5 60 57 165 40 85) 6 80 (150, 280, 350)
15 1300 | 50 x 3 100 84,0 8,2 7 2,5 60 57 175 40 35 6 105 (150, 200, 300, 400)
21 3500 | 70 x 4 120 101,5 10,2 € 3.0 75 75 190 40 45 8 80 (120, 150, 200, 300)
30 3500 | 70x 4 150 130,0 12,2 9 3,0 80 90 275 56 45 8 80 (120)
Bauart /Type 116
GelenkgroRRe 3) 4) @D m | Ct +m +1 +Ct LZ min. Kennzahl
Joint size [min™] [°] [mm] [kgl [kgm?] [kNm/rad] [kg] [kgm?] [kNm/rad] [mm] Code Number
04 2000 40 88 4,0 0,0018 9i5) 0,19 0,00007 69,6 423 06 116 04 00
05 2000 40 88 4,2 0,0019 €5 0,19 0,00007 69,6 423 06 116 05 00
10 2000 40 108 6.4 0,0036 14,9 0,35 0,00019 197,9 460 06 116 10 00
12 2000 40 112 7.6 0,0038 20,4 0,35 0,00019 197.,9 484 06 116 12 00
15 2000 40 106 9,2 0,0052 22,7 0,35 0,00019 1978 540 06 116 15 00
21 2000 40 140 15,3 0,0180 40,0 0,65 0,00071 730,4 610 06 116 21 00
30 2000 40 160 24,4 0,0426 78,5 0,65 0,00071 730,4 750 06 116 30 00
Beispiel einer Bauart 116 / GelenkgréfRe 15 Example Type 116 / Joint size 15 Bestellangabe: 0 ‘ 6| 1 ‘ 1 ‘6| 1 ‘ 5 | 0 ‘ olo ‘ 3 ‘ 7 ‘ 5
Bestellung: Lz=875/V =105 of an order: Lz =875/V =105 Order details:
Kennzahl/Code number Lz
Bauart /Type 166 Bauart /Type 177
GelenkgroBe  @DT,, U m 2) Kennzahl GelenkgréRe @D2,, P1*** R2 = R3 S1° S2  Profil / Splines Kennzahl
Joint size [mm] [mm] [kgl Code Number Joint size | [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]lmm] @ DP ‘ YA ‘ 4 Code Number
04 36,3 133 1,6 4 06 166 04 00 05 72 4,5 85) 49 30 33 |24/48| 20 | 45° |06 177 0500 0000
05 36,3 133 1,6 6 06 166 05 00 10 81 3 37,56 | b1 47 50 |24/48| 22 | 45° |06 177 10 00 0000
10 44,3 150 2,2 4 06 166 10 00 12 90 8 45 61 47 50 |24/48 22 | 45° |06 177 12 00 0000
12 44,3 165 2,8 6 06 166 12 00 15 98 4,5 45 62 47 51 |24/48| 28 | 45° |06 177 05 00 0000
15 44,3 168 3,5 6 06 166 15 01 21 117 3 53 | 73,5 | 47 58 |24/48 33 | 45° |06 177 21 00 0000
21 62,3 210 5,8 8 06 166 21 00
30 62,3 265 10,2 8 06 166 30 00
Beispiel einer Bauart 166 Example Type 156 Bestellangabe: [ ‘ 6| 1 ‘ 6 ‘ 6| 1 ‘ 5 | 0 ‘ 110 ‘ 0 ‘ 0 ‘ 0
Bestellung: GelenkgroRe 15 of an order: Joint size 15 Order details:
Kennzahl/Code number
Bauart /Type 178
GelenkgroRe @ @D2,, oL oM DN3 (¢} Bl R R1 @St 2) Profil / Splines Kennzahl
Joint size [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] DP ‘ Z ‘ Ee Code Number
04 72 65 52 6,2 6 2 48 62 35 4 24/48 20 45° 06 178 04 00 0000
05 72 75 62 6,2 6 2 48 62 42 6 24/48 20 45° 06 178 05 00 0000
10 81 90 74,5 8,2 6 2,5 50 63,5 47 4 24/48 22 45° 06 178 10 00 0000
12 90 100 84 8,2 7 2,5 60 76 57 6 24/48 22 45° 06 178 12 00 0000
15 98 100 84 8,2 7 2,5 60 77 57 6 24/48 28 45° 06 178 15 00 0000
21 117 120 101,5 10,2 S 8 75 €55 75 8 24/48 B8] 45° 06 178 21 00 0000
30 138 150 130 12,2 9 3 80 103,5 90 8 20/40 33 37,56° | 06 178 30 00 0000
Beispiel einer Bauart 178 Example Type 178 Bestellangabe: 0‘6|1 ‘7‘8|1 ‘5|0‘0 0‘0‘0‘0
Bestellung: GelenkgroRe 15 of an order: Joint size 15 Order details:
Kennzahl/Code number
1) = Zul. max. stat. Drehmoment [Nm] 1) = Max. static torque [Nm]
2) = Anzahl der Bohrungen (RF-Gelenk) 2) = No. of holes for plunging joint
3) = Drehzahl max. min™' 3) = Speed max. [rpm]
4) = Beugungswinkel max. (RF-Gelenk) 4) = Shaft angle max. for plunging joint
m [kg]l = Gewicht fur Lz min. m [kg]l = Weight for min. mounting length Lz
1 [kgm’] = Massentragheitsmoment flr Lz min. 1 [kgm’] = Inertia moment for min. mounting length Lz
Ct [kNm/rad] = Verdrehsteifigkeit pro 100 mm Lénge Ct [kNm/rad] = Tors. stiffness for min. mounting length Lz
+m [kg] = Gewicht pro 100 mm Lange +m [kg] = Weight supplement per 100 mm length
+1 [kgm®] = Massentragheitsmoment pro 100 mm Lénge +1 [kgm®] = Inertia moment supplement per 100 mm length
+Ct [kNm/rad] = Verdrehsteifigkeit pro 100 mm Lénge +Ct [kNm/rad] = Tors. stiffness supplement per 100 mm length
LZ min. = Kirzeste zusammengesch. Lange Lz min. = Compressed min. length
Achtung! Kiirzeste zusammengeschobene Lénge ,Lz” beachten. Important! Note minimum compressed length Lz.
Lz = Zusammengeschobene Lange Lz = Compressed length
V = Verschiebbarkeit (nach Kundenbedarf). Bevorzugte Verschiebung beachten. V = Axial movement to be selected. Note preferred displacement.
U = Einbauldnge / U, = Einbaulédnge = V/2 U = Mounting length / U, = Mounting length = V/2
Bei Auswahl der Gelenke Hinweise zur Auslegung beachten (Verfahren fiir When selecting CV-joints note pointers regarding design (method of joint size
Gelenkgroenbestimmung). Abweichende Abmessungen und Ausfiihrungen auf determinations). Other dimensions and designs on request. We reserve the right to
Anfrage. Mal3- und Konstruktionsanderungen bleiben uns vorbehalten. MaRe in mm. change dimensions and design details. Dimensions in mm.
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Gleichlaufgelenkwellen und Gelenke
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Bauart/Type 117 - 118 - 168 - 169 - 172

Constant velocity driveshafts and joints
with length variation by slip joints

GelenkgroRe 1) DAy DB, ©@C DD | JE+3 F G H oK W oY Bevorzugte Verschiebung
Joint size [Nm] [mm]  [mm] | [mm]  [mm] | [mm]  Imm] o Imm] | [mm] [mm] [mm] | [mm] preferred Displacement
21 3500 128 108 90 130 12,2 12 20,5 20,5 | 70x 4| 150,5 45 80 (120)
30 3500 148 128 110 150 12,2 16 25 23 70 x 4| 190 45 80 (120, 260, 440)
32 6000 180 155,5 120 188 16,2 18 32 286 | 90 x4 | 197 65 100 (250)
42 10500 192 165 145 200 16,2 20 32 32 100 x 6| 202 65 150 (250, 300, 600)
Bauart /Type 117
GelenkgroRe 3) 4) m | Cii +m +1 +Ct Lz min. Kennzahl
Joint size [min] [°] [kgl [kgm?] [kNm/rad] [kgl [kgm?] [kNm/rad] [mm] Code Number
21 2000 18 13,8 0,0176 38,0 0,65 0,00071 730,4 510 06 117 21 00
30 2000 18 20,7 0,0360 92,3 0,65 0,00071 730,4 580 06 117 30 00
32 2000 18 36,2 0,0971 160,8 0,85 0,00157 1613,5 662 06 117 32 00
42 2000 18 45,4 0,1369 171,5 1,39 0,00309 3166,4 700 06 117 42 00
Beispiel einer Bauart 117 / GelenkgrofRe 30 Example Type 117/ Joint size 30 Bestellangabe: [ ‘ 6| 1 ‘ 1 ‘7 | 3 ‘ 0 | 0 ‘ olo ‘ 3 ‘ 7 ‘ 5
Bestellung: Lz=875/V =80 of an order: Lz=875/V =280 Order details:
Kennzahl /Code number Lz
Bauart /Type 118
GelenkgroRRe 3) 4) m | Ct +m +1 +Ct LZ min. Kennzahl
Joint size [min] [°] [kgl [kgm?] [kNm/rad] [kgl [kgm?] [kNm/rad] [mm] Code Number
21 5000 10 13,4 0,0176 48,7 0,65 0,00071 730,4 467 06 118 21 00
30 5000 10 20,3 0,0356 92,3 0,65 0,00071 730,4 580 06 118 30 00
32 3000 10 36,9 0,0975 160,8 0,85 0,00157 1613,5 662 06 118 32 00
42 3000 10 45,3 0,1383 171,5 1,39 0,00309 3166,4 700 06 118 42 00
Beispiel einer Bauart 118 / Gelenkgrofke 30 Example Type 118 / Joint size 30 Bestellangabe: 0 ‘ 6| 1 ‘ 1 ‘8 | 3 ‘ 0 | 0 ‘ olo ‘ 3 ‘ 7 ‘ 5
Bestellung: Lz =875/V =80 of an order: Lz =2875/V =80 Order details:
Kennzahl /Code number Lz
Bauart/Type 168 Bauart/Type 169
GelenkgroRe DT, U m Kennzahl GelenkgroRe U, m Kennzahl
Joint size [mm] [mm] [kg] Code Number Joint size [mm] [kal Code Number
21 62,3 155,5 5,1 06 168 21 00 21 112,5 4,7 06 169 21 00
30 62,3 180 8,3 06 168 30 00 30 180 8.1 06 169 30 00
32 82,3 190 13,2 06 168 32 01 32 190 13,5 06 169 32 01
42 88,3 197 16,8 06 168 42 01 42 197 16,8 06 169 42 01
Beispiel einer Bauart 168 Example Type 168 Bestellangabe: 0‘6|1 ‘6‘8|3‘0|0‘0 O‘O‘O‘O
Bestellung: GelenkgroRe 30 of an order: Joint size 30 Order details:
Kennzahl/Code number
Bauart/Type 172
GelenkgrofRe Profil / Splines m Kennzahl
Joint size DP ‘ Z ‘ < [kgl Code Number
21 24/48 &9 45° 2,9 06 172 21 00
30 20/40 88} 87,57 4,6 06 172 30 00
32 20/40 41 37,56° 8.4 06 172 32 01
42 20/40 41 &7.5° 10,5 06 172 42 01
1) = Zul. max. stat. Drehmoment [Nm] 1) = Max. static Torque [Nm]
3) = Drehzahl max. min™' 3) = Speed max. [rpm]
4) = Beugungswinkel max. (RF-Gelenk) 4) = Shaft angle max. for plunging joint
m [kg] = Gewicht fir Lz min. m [kg] = Weight for min. mounting length Lz
| [kng] = Massentragheitsmoment flr Lz min. | [kng] = Inertia moment for min. mounting length Lz
Ct [kNm/rad]l = Verdrehsteifigkeit pro 100 mm Lénge Ct [kNm/rad] = Tors. stiffness for min. mounting length Lz
+m [kg] = Gewicht pro 100 mm Lange +m [kg] = Weight supplement per 100 mm length
+1 [kng] = Massentragheitsmoment pro 100 mm Lange +1 [kng] = Inertia moment supplement per 100 mm length

+Ct [kNm/rad]

= Verdrehsteifigkeit pro 100 mm Lénge

+Ct [kNm/rad]

= Tors. stiffness supplement per 100 mm length

LZ min. = Kirzeste zusammengesch. Lange LZ min. = Compressed min. length
DP = Diametral-Pitch-Profil DP = Diametral-pitch-profile

z = Zéhnezahl 4 = Number of teeth

< = Eingriffswinkel < = Pressure angle

Achtung! Kiirzeste zusammengeschobene Lénge ,Lz” beachten.

Important! Note minimum compressed length Lz.

Lz = Zusammengeschobene Lange
V = Verschiebbarkeit (nach Kundenbedarf). Bevorzugte Verschiebung beachten.
U = Einbaulange / U, = Einbauldnge = V/2

Bei Auswahl der Gelenke Hinweise zur Auslegung beachten (Verfahren fiir
GelenkgroRenbestimmung). Abweichende Abmessungen und Ausfiihrungen auf
Anfrage. Mal3- und Konstruktionsanderungen bleiben uns vorbehalten. MaRe in mm.

Lz = Compressed length
V = Axial movement to be selected. Note preferred displacement.
U = Mounting length / U, = Mounting length = V/2

When selecting CV-joints note pointers regarding design (method of joint size
determinations). Other dimensions and designs on request. We reserve the right to
change dimensions and design details. Dimensions in mm.
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Bauart/Type 200 - 201 - 250 - 255

Constant velocity driveshafts and joints
with length compensation

GelenkgroRe 3) 4) DA 505 DB.o, DC.o05 @D OE F G H J \Y
Joint size [min™] [°1 [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mml]
42 ‘ 3000 ‘ 10 ‘ 192 ‘ 165 ‘ 137 ‘ 200 ‘ 16,4 ‘ 26 ‘ 28,4 ‘ 18,6 ‘ 10 ‘ 24
60* 2000 3 275 245 216** 285 20,2 25 40,0 30,0 - 30
Bauart /Type 200
GelenkgrofRRe 1) m | Ct +m +1 +Ct DK, EL min. Kennzahl
Joint size [Nm] [kgl [kgm?] [kNm/rad] [kgl [kgm?] [kNm/rad] [mm] [mm] Code Number
42 ‘ 19700 ‘ 26,6 ‘ 0,1036 ‘ 367,4 ‘ 1,80 ‘ 0,00066 ‘ 672,6 ‘ 54 ‘ 270 ‘ 06 200 42 01
60* 40000 71,0 0,5956 12831 4,25 0,00366 3753,4 83 370 06 200 60 00
Beispiel einer Bauart 200 / GelenkgrofRe 42 Example Type 200 / Joint size 42 Bestellangabe: [ ‘ 6 | 2 ‘ 0 ‘ 0 | 4 ‘ 2 | 0 ‘1 0 ‘ 4 ‘ 2 ‘ 5
Bestellung: EL = 425 (£24 mm) of an order: EL = 425 (£24 mm) Order details:
Kennzahl/Code number EL
Bauart/Type 201
GelenkgroRRe 1) m | Ct +m +1 +Ct DK EL min. Kennzahl
Joint size [Nm] [kal [kgm?] [kNm/rad] [kgl [kgm?] [kNm/rad] [mm] [mm] Code Number
42 ‘ 10500 ‘ 31,6 ‘ 0,1166 ‘ 2475 ‘ 1,39 ‘ 0,00309 ‘ 3166,4 ‘ 100,0 x 6,0 430 ‘ 06 201 42 01
60* 40000 CBR5! 0,6918 747,5 2,37 1114 11419,8 144 x 7 1000 06 201 60 01
Beispiel einer Bauart 201 / GelenkgrofRe 60 Example Type 201 / Joint size 60 Bestellange_lbe: 0 ‘ 5 | 2 ‘ 0 ‘ 1 |6 ‘ 0 | 0 ‘ 111 ‘ 3 ‘ 7 ‘ 5
Bestellung: EL = 1875 (£30 mm) of an order: EL = 1875 (+30 mm) Order details: Kennzahl/Code number EL
Bauart /Type 250
GelenkgroRe DT, U, m Kennzahl
Joint size [mm] [mm] [kg] Code Number
42 ‘ 88,3 ‘ 178,4 ‘ 15,1 ‘ 06 250 42 01
60* 130,4 250,0 41,9 06 250 60 01
Beispiel einer Bauart 250 Example Type 250 Bestellangabe: [ ‘ 6 | 2 ‘ 5 ‘ 0 | 4 ‘ 2 | 0 ‘ 110 ‘ 0 ‘ 0 ‘ 0
Bestellung: GelenkgrofRe 42 of an order:  Joint size 42 Order details:
Kennzahl /Code number
Bauart /Type 255
GelenkgroRRe Profil / Splines m Kennzahl
Joint size DP ‘ z ‘ 4 [kgl Code Number
42 20/40 | 41 | 37°30° ‘ 7.9 ‘ 06 255 42 01
60 90x2,5x34 DIN 5480 22,4 06 255 60 00
Beispiel einer Bauart 255 Example Type 255 Bestellangabe: [ ‘ 6|2 ‘ 5 ‘ 5|4 ‘ 2|0 ‘1 0 ‘ 0 ‘ 0 ‘ 0
Bestellung: GelenkgroRe 42 of an order:  Joint size 42 Order details:
Kennzahl/Code number
1) = Zul. max. stat. Drehmoment [Nm] 1) = Max. static torque [Nm]
3) = Drehzahl max. min”' 3) = Speed max. [rpm]
4) = Beugungswinkel max. 4) = Joint angle max.
\" = Verschiebbarkeit pro Gelenk \" = Plunge per joint
m [kg]l = Gewicht fur EL min. m [kgl = Weight for min. mounting length EL
1 [kgm’] = Massentragheitsmoment fir EL min. 1 [kgm’] = Inertia moment for min. mounting length EL
Ct [kNm/rad] = Verdrehsteifigkeit fir EL min. Ct [kNm/rad] = Tors. stiffness for min. mounting length EL
+m [kg] = Gewicht pro 100 mm Lange +m [kg] = Weight supplement per 100 mm length
+1 [kgm’] = Massentragheitsmoment pro 100 mm Lange +1 [kgm’] = Inertia moment supplement per 100 mm length
+Ct [kNm/rad] = Verdrehsteifigkeit pro 100 mm Lénge +Ct [kNm/rad] = Tors. stiffness supplement per 100 mm length
EL = Einbaulange EL = Mounting length
DP = Diametral-Pitch-Profil DP = Diametral-pitch-profile
z = Zahnezahl z = Number of teeth
< = Eingriffswinkel < = Pressure angle

*

= GelenkgroRe 60 wird ohne VerschluRdeckel geliefert

*x = Kein Zentrierdurchmesser

Achtung! Kiirzeste Einbaulange beachten.

EL = Einbauldnge = V

U, = Einbauladnge = V/2

Bei Auswahl der Gelenke Hinweise zur Auslegung beachten (Verfahren fiir

GelenkgroBenbestimmung). Abweichende Abmessungen und Ausfiihrungen auf
Anfrage. Mal3- und Konstruktionsédnderungen bleiben uns vorbehalten. MaBe in mm.

* = Size 60 will be delivered without cover

** = No centering diameter

Important! Note shortest mounting length.

EL = Mounting length = V

U; = Mounting length = V/2

When selecting CV-joints note pointers regarding design (method of joint size
determination). Other dimensions and designs on request. We reserve the right to
change dimensions and design details. Dimensions in mm.
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Bauart/Type 202 - 203 - 251 - 255

Constant velocity driveshafts and joints
with length compensation

GelenkgroRe 3) 4) DA 505 DB.o, DC.o05 @D OE F G H J \Y
Joint size [min™] [°1 [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mml]
42 [ 2000 [ 18 [ 192 | 165 | 144 | 200 | 16,4 | 26 | 284 | 186 | 10 | 24
Bauart /Type 202
GelenkgroRRe 1) m | Ct +m +1 +Ct DK, EL min. Kennzahl
Joint size [Nm] [kal [kgm?] [kNm/rad] [kgl [kgm?] [kNm/rad] [mm] [mm] Code Number
42 [ 19700 | 28,6 | 0,1109 | 2261 | 1,80 | 000066 | 6726 | b4 | 370 | 0620242 01
Beispiel einer Bauart 202 / GelenkgrofRe 42 Example Type 202 / Joint size 42 Bestellangabe: [ ‘ 6 | 2 ‘ 0 ‘ 2 | 4 ‘ 2 | 0 ‘ 110 ‘ 4 ‘ 2 ‘ 5
Bestellung: EL = 425 (+24 mm) of an order: EL = 425 (+24 mm) Order details: Kennzah! /Code number EL
Bauart/Type 203
GelenkgrofRe 1) m | Ct +m +1 +Ct DK EL min. Kennzahl
Joint size [Nm] [kal [kgm?] [kNm/rad] [kgl [kgm?] [kNm/rad] [mm] [mm] Code Number
42 [ 10500 | 33,0 | 0,1178 | 2046 | 1,39 | 000309 | 3166,4 | 100x6 | 490 | 062034201
Beispiel einer Bauart 203 / Gelenkgrofie 42 Example Type 203 / Joint size 42 Bestellangabe: [ ‘ 5 | 2 ‘ 0 ‘ 3 | 4 ‘ 2 | 0 ‘ 10 ‘ 3 ‘ 7 ‘ 5
Bestellung: EL = 875 (x24 mm) of an order: EL = 875 (+24 mm) Order details: Kennzahl /Code number EL
Bauart/Type 251
GelenkgroRe 2) BT, U, m Kennzahl
Joint size [mm] [mm] [kg] Code Number
42 | 8 | 883 | 207 | 16,0 | 062514201
Beispiel einer Bauart 251 Example Type 251 Bestellangabe: [ ‘ 6|2 ‘ 5 ‘ 1 |4 ‘ zlo ‘1 0 ‘ 0 ‘ 0 ‘ 0
Bestellung: GelenkgroRe 42 of an order:  Joint size 42 Order details:
Kennzahl/Code number
Bauart /Type 255
GelenkgrofRle Profil / Splines m Kennzahl
Joint size DP ‘ Z ‘ Ee [kgl Code Number
42 | 20/40 | 41 | 47°30" | 7.9 | 06 25542 01
Beispiel einer Bauart 251 Example Type 251 Bestellangabe: [ ‘ 6|2 ‘ 5 ‘ 5|4 ‘ 2|0 ‘ 110 ‘ 0 ‘ 0 ‘ 0
Bestellung: GelenkgrofRe 42 of an order:  Joint size 42 Order details:
Kennzahl/Code number
1) = Zul. max. stat. Drehmoment [Nm] 1) = Max. static torque [Nm]
2) = Anzahl der Bohrungen 2) = No. of holes
3) = Drehzahl max. min~' 3) = Speed max. [rpm]
4) = Beugungswinkel max. 4) = Joint angle max.
\" = Verschiebbarkeit pro Gelenk \" = Plunge per joint
m [kg] = Gewicht fur EL min. m [kgl = Weight for min. mounting length EL
I [kgm’] = Massentragheitsmoment fir EL min. I [kgm’] = Inertia moment for min. mounting length EL
Ct [kNm/rad] = Verdrehsteifigkeit fir EL min. Ct [kNm/rad] = Tors. stiffness for min. mounting length EL
+m [kgl = Gewicht pro 100 mm Léange +m [kg] = Weight supplement per 100 mm length
+1 [kgm’] = Massentragheitsmoment pro 100 mm Lénge +1 [kgm’] = Inertia moment supplement per 100 mm length
+Ct [kNm/rad] = Verdrehsteifigkeit pro 100 mm Lé&nge +Ct [kNm/rad] = Tors. stiffness supplement per 100 mm length
EL = Einbaulange EL = Mounting length
DP = Diametral-Pitch-Profil DP = Diametral-pitch-profile
z = Zahnezahl z = Number of teeth
4 = Eingriffswinkel 4 = Pressure angle

Achtung! Kiirzeste Einbaulange beachten.

EL = Einbauldnge = V

U, = Einbauladnge = V/2

Bei Auswahl der Gelenke Hinweise zur Auslegung beachten (Verfahren fiir
GelenkgroBenbestimmung). Abweichende Abmessungen und Ausfiihrungen auf
Anfrage. Mal3- und Konstruktionsédnderungen bleiben uns vorbehalten. MaBe in mm.

Important! Note shortest mounting length.

EL = Mounting length = V

U; = Mounting length = V/2

When selecting CV-joints note pointers regarding design (method of joint size
determination). Other dimensions and designs on request. We reserve the right to
change dimensions and design details. Dimensions in mm.
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Empfehlungen fiir Schrauben/Muttern-
Abmessungen und Anzugsmomente

Bauart/Type 102 - 105 - 108 - 111 - 162 - 165

GelenkgroBe / Joint size 05 10

Zylinderschraube mit Innensechskant nach:
Size of hexagon socket head cap screw acc.: M 8 x 35 M 8 x 45
DIN EN ISO 4762 - 10.9

Bauart/Type 101 - 104 - 107 - 110 - 161 - 164

Gelenkgro3e / Joint size

Zylinderschraube mit Innensechskant nach:
Size of hexagon socket head cap screw acc.:
DIN EN ISO 4762 - 10.9

Bauart /Type 116 - 166

GelenkgroRe / Joint size 04 05

Sechskantschraube:

Kurzausfthrung éhnlich DIN 931/ 10.9
Hexagon bolt: M 6 x 20 M 6 x 20

Short model similar to DIN 931 / 10.9

Sechskantmutter:

ahnlich DIN 980 / 10 M 6 M 6
Hexagon nut:

similar to DIN 980 / 10

Bauart /Type 114 - 115

GelenkgroBe / Joint size 04 05
Fir Festgelenk / For fixed joint

Sechskantschraube:

Kurzausftihrung éhnlich DIN 931 / 10.9

Hexagon bolt: M 6 x 20 M 6 x 20

Short model similar to DIN 931 / 10.9

Sechskantmutter: &hnlich DIN 980 / 10
Hexagon nut: similar to DIN 980 / 10

Fir Verschiebegelenk / For plunging joint
Sechskantschraube: DIN 912 /10.9 M 8 x 45 M 8 x 45
Hexagon bolt: DIN 912/ 10.9

Bauart/Type 117 - 118 - 168 - 169

GelenkgroRe / Joint size 21
Zylinderschraube mit Innensechskant nach:

Size of hexagon socket head cap screw acc.: M 12 x 60
DIN EN ISO 4762 - 10.9

Bauart /Type 200 - 201 - 202 - 203 - 250 - 251

GelenkgroBe / Joint size 42

Zylinderschraube mit Innensechskant nach:

Screws

and nuts,

sizes and tightening torques

13 15

M 8 x 50 M 10 x 55

10

M 8 x 55

M 8 x 25 M 8 x 25

10 12

M 8 x 25 M 8 x 25

M 8 x 45 M 8 x 50

Size of hexagon socket head cap screw acc.: M 16 x 1.5 x 100

DIN EN ISO 4762 - 10.9

Anzugsmoment der Schrauben/Tightening Torques of Screws

Gelenkgro3e / Joint size 04 05 10
GewindegrofRRe / Size of thread M 6 M 6 M 8
Ma (Nm) 15 15 36

ACHTUNG! Es ist erforderlich, eine geeignete
Schraubensicherung zu verwenden.

26

21 30

M 12 x 70 M 12 x 70

15 21

M 8 x 25 M 10 x 30

M 8 M 10

15 21

M 8 x 25 M 10 x 30

M 10 x 55 M 12 x 70

30 32
M 12 x 70 M 16 x 1.6 x 85 M 1
60
M 20 x 120
12 15 21 30 32

M 8 M 8 M 10
36 36 72

32

M16x 1.5 x 80

30

M 12 x 35

30

M 12 x 35

M 12 x 70

42

6 x 1.5 x 85

42 60

M12 |M16x15|[M16x1.5| M20
125 330 330 550

ATTENTION! It is necessary to use
screw looking devise.



Flanschverschraubung Flange boltings

Anschlu’flansche Companion flanges
L Sechskantschraube:
= — Kurzausfihrung ahnlich
DIN 931/10.9
V Sechskantmutter:

ghnlich DIN 980/10
Selbstsichernd

| T 1
@ © Hexagon bolt:
| o short model similar to
o DIN 931/10.9

Hexagon nut:
similar to DIN 980/10

'\II self-locking

DA mm 65 75 90 100 120 150 180
Ta Nm 14 14 &5 85) 85) 69 120
d M 6 M 6 M 8 M 8 M 8 M 10 M 12
L mm 16 18 23 23 23 27 &3
Vv mm 7 7 11 © 9 11 13
S mm 10 10 13 13 13 17 19
| 4 6 4 6 8 8 8
A = Flansch-@ A = Flange-@
Ta = Anzugsmoment Ta = Tightening torque
| = Anzahl Flanschbohrungen | =